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Introduccion
SIMULACION, OPTIMIZACION Y DISENO DE PROCESOS QUIMICOS

Asignatura obligatoria de 4 2 curso del grado en Ingenieria Quimica de la Universidad de Alicante

Objetivos de aprendizaje Software

Simulacion (parte 1)

Conocer los principios teoricos en que se fundamentan los simuladores modulares
de procesos para posibilitar el manejo eficaz de los simuladores comerciales.

éQué es la programacion generalizada disyuntiva?

Aspen HYSYS

Herramienta matematica que permite el modelado de problemas que requieren de la toma de
decisiones discretas [1].

Disefio conceptual (parte 2)
Desarrollar los principios del disefio conceptual y ser capaces de aplicarlos al

4

éPara qué sirve?

disefio de redes de intercambio de calor (integracidon de energia). MATLAB
La GDP (del inglés, “Generalized Disjunctive Programming”) aplicada a la Ingenieria Quimica posibilita
Optimizacién (parte 3) GAMS la optlmlzacpn 5|multa.nea de la es’Fru.cltura de un diagrama (:!e flujo y las condiciones de F)p?raC|on del
proceso (variables continuas), convirtiéndose en una herramienta muy potente para el diseno

Comprender las bases de la optimizacion para aplicarlas al modelado y disefio de

orocesos quimicos que implican la toma de decisiones discretas sistematico de redes de intercambio de calor, secuencias de columnas de destilacion o redes de

reactores.
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Problemas resueltos por los alumnos

Red de tratamiento de aguas
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