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Objetivo

e Estudio conjunto de la operacion unitaria de
“agitacion” y el funcionamiento de un motor
eléctrico asincrono trifasico.

* Practicas experimentales de Electrotecnia.



Equipo experimental
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Motor eléctrico asincrono trifasico

ABB, modelo M2AA090

P,= 370 W (Placa)

Na= 700 rpm (Placa)

T:5Nm

n: 62% a 100% de carga
43,40% a 75% de carga

Peléctrica: 596 W



Variador de frecuencia (VFD)

VFD: control de la frecuencia (f) de la corriente
eléctrica suministrada al motor (Hz)



Na motor asincrono frente frecuencia eléctrica

Resultados experimentales (sin agitador)

Valor “teérico” de un motor “sincrono”: 15 rpm/Hz
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Tema 3. Corrente alterna trifasica
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Par motor (T)

Tagitador — Imotor
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Turbina de 6 palas
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Resultados del aprendizaje

v’ Familiarizarse con el funcionamiento de motores
eléctricos

v’ Conocer diferentes tipos de agitadores
v’ Distinguir entre potencia eléctrica y mecanica.

v Conocer el concepto deslizamiento y par del motor
asincrono.

v’ Determinar la dependencia de la potencia absorbida
con la velocidad de giro o tipo de agitador.

v’ Determinar el rendimiento del conjunto motor-
agitador.



